M-17.01.02 LQZYSKA ELASTOMEROWE

1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikdefhnicznej $ wymagania techniczne dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwdanych z monteem tazysk elastomerowych w ramach przebudowy
mostu w km 0+ 950 drogi powiatowej nr 4546%/265) na rzece kuca,

gmina Klonowa.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpepetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres rob6t objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych
Zz montaem tazysk elastomerowych o Bieosci 625 kN.

1.4.  Okrélenia podstawowe

Okreslenia  podane w niniejszej ST as zgodne 2z obowizujacymi polskimi normami

i ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.4.1. tozysko — konstrukcja, ktorej zadaniem jest przeniesieiiez przsta lub belki na podper
umazliwiajaca jednoczénie obroty przekrojéw podporowych peta lub belki i, ewentualnie,
przemieszczenia ptgta lub belki w ptaszczpie podparcia.

1.4.2. tozysko ruchome (przesuwne) tozysko umdaliwiajace przemieszczenia @sta w ptaszczinie
podparcia, w jednym lub wielu kierunkach

1.4.3. tozysko elastomerowe tozysko odksztatcalne wykonane zngch odmian gumy (np. neoprenu)
lub innych polimeréw, uzbrojonych lub nieuzbrojohylachami stalowymi.

1.5.  Ogodlne wymagania dotygz robdt

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogglpkt 1.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektovs, ST i poleceniami lzyniera.

2. Materiaty

2.1.  Ogo6lne wymagania dotygze materiatow

Ogo6lne wymagania dotyaee materiatbw podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargéloe”, pkt 2.
Mozna stosowatylko materiaty, dla ktérych wydano Aprokalechnicza.

2.2. Rodzaje materiatow

Nalezy stosowa kotwione tazyska elastomerowe.

tozyska powinny by zbrojone wkladkami stalowymi. Warstwy elastomerwwmny by
zwulkanizowane z wktadkami stalowymi, ktore zzé#tej strony powinny by otoczone warsty
elastomeru w celu zapob&niu korozji.

2.2.1. Wymagania dla elastomeru

Elastomer powinien yodporny na dziatanie czynnikéw atmosferycznyclonzi starzenie.

Wymagania dla elastomeru:

- twarda¢ 60£5 wg Shora, zgodnie z PN-C-04238:1980

- wytrzymaldié¢ na rozciganie min. 19 N/mi zgodnie z DIN 53504

- wydluzenie przy zerwaniu 450% , zgodnie z DIN 53504

- Modut odksztatcenia postaciowego G = @95) N/mni

Elastomer powinien charakteryzofvasic dobm odporndcia na dziatanie zmiennych warunkéw
atmosferycznych, ozonu, promieniowania ultrafiole#go, olejéw, smaru, benzyny, soli oraz
ekstremalnych temperatur (- 35 - + 50)
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Modut odksztatcenia postaciowego G elastomeru, zoigy metod opisanm w PN-C-04210:1993, nie
powinien ulega zmianom wekszym ni + 15% wartdci przyjetej w Dokumentacji Projektowe;.

2.2.2. Wkiadki stalowe

Whkiadki stalowe powinny bywykonane ze stali St 50.2 i/lub St 52.3, wg DINLQ@ lub innej o takich
samych lub lepszych parametrach. Wyehie stali powinno wynoé&ias=18%. Minimalna grub& tych

blach powinna wynoéi 2 mm. Blachy zewgtrzne uzbrojenia magby¢ wykonane ze stali zwyklej
jakaosei, ktorej wydhzenie a=18%. Jeeli warstwy zewatrzne elastomeru mgjgrubagé < 8 mm, to

minimalna grub& blach zewntrznych wynosi 15 mm, a w przypadku warstw grubbzy@0 mm.

2.2.3. Pozostale wymagania dlayek
Pozostate wymagania dlazsk wg PN-S-10060 : 1998.

3. Sprzet

3.1.  0Ogdllne wymagania dotyg=e sprztu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, pkt
Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzizia nie gwarantagce zachowania wymaggakaosciowych robot
zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roRitboty montaowe powinny by
wykonywane ¢cznie.

4. Transport
4.1. Ogdblne wymagania dotyge transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigiédlrme”, pkt 4.

4.2.  Transport gotowych #gsk

tozyska powinny by przewaone w miejsce wbudowania w oryginalnych opakowamiBcoducenta.
Podczas transportu, przenoszenia i skladowanighka powinny by zabezpieczone przed uszkodzeniem
mechanicznym, cieptem, zanieczyszczeniem i innyzkbgdliwymi czynnikami zgodnie z zaleceniami
Producenta i lzayniera.

5. Wykonanie rob6t

5.1.  0Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogélne”, pkt 5.
Wykonawca przygotuje i przedstawizimierowi do akceptacji harmonogram wbudowywanigyél oraz
projektu organizacji monza tozysk.

5.2. Ustawienie taysk

tozyska naley ustawid& zgodnie z DokumentagjProjektova, wymaganiami normy PN-S-10060:1998,
wymaganiami ProducentaAgsk oraz zaleceniami igniera.

Pierwsze taysko powinno b§ ustawiane w obecioi przedstawiciela producentazik.

Lozyska powinny by ustawiane w poziomie z zachowaniem tolerancji pgdha ponkej.

tozyska powinny by ustawione na obiekcie, gdy temperatura otoczegizosi +10C.

Podczas betonowania powierzchnie ciosow powinng lyréwnane, tak aby nie odbiegaly od
ptaszczyzny poziomej o wiej niz 0,1%.

Harmonogram montal tozysk powinien okréla¢é sposob wymiany lysk po maliwie najnizszych
kosztach.

W celu osadzenia #ysk naley wywiercic w ciosach podkayskowych otwory (przy zastosowaniu
szablonu firmowego), a naphie naley wklei¢ w otwory trzpienie przy iyciu zywicy epoksydowe;.

Po osagnieciu przezzywice wymaganej wytrzymakei nalezy natazy¢ na trzpienie taysko.

Mozliwy jest inny sposéb monta tozysk, o ile jest on zalecany przez Producenta, wysiod
Inzyniera i umaliwi w przysztasci wymiare tozyska.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogbiple. 6.
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6.2. Kontrola tayska

Kontrola tazysk powinna nagpi¢ na podstawie Aprobat Technicznych i atestow piaedsnych przez
Producenta toysk. Certyfikaty powinny podawacharakterystyk tozysk, materiatdw z ktérych zostaty
wykonane i wyniki badamateriatow i catych taysk przeprowadzonych przez Producenta.

Tolerancja wymiaréw liniowych w stosunku do wymiarprojektowanych wynosi + 4 mm, -2 mm.
Tolerancja wysokgxi tozyska w stosunku do wymiaréw projektowanych wynegimm .

6.3. Badanie ustawieniaAgsk

Tolerancja potgenia osi tayska w stosunku do projektowanego wynp& mm .

Tolerancja pochylenia kyska wynosi 1:200 w dowolnym kierunku.

Poziom jednego toyska lubsrednie poziomy kilku taysk na dowolnej podporze powinny fo& sic w
odchyicet 0,0001 sumy dtugei sasiednich przset belki cigtej, ale nie powinny przekracza 5 mm.

7. Obmiar robot

7.1.  0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@0Nymagania ogolne”, pkt. 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1szt.( sztuka) wbudowanegyska o okrélonej ngnosci.

8. Odbidr robot

8.1.  0gdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000@0,%/ymagania ogdlne”.

Odbior robot jest dokonywany na podstawie wynikimmiaréw, bad&i oceny wizualnej.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 dahnikypozytywny, wykonane roboty naleuzna za
wykonane zgodnie z wymaganiami STzelechat jedno badanie dato wynik ujemny wykonane roboty
nalezy uzna& za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreajest zobowgzany doprowad#i
roboty do zgodnixi z ST i przedstawije do ponownego odbioru.

9. Podstawa pfatnéci
9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 “Wymagania ogdéine”.
Zgodnie z dokumentagprojektows nalezy zamontowé:
- fozyska elastomerowe 32 szt.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. wmontowaniazgska o okrélonej n@gnosci obejmuje:

- przygotowanie harmonogramu wbudowywanigyk oraz projektu organizacji moatatozysk,
- zakup i dostarczenie na miejsce wbudowaniggk i materiatow,

- ustawienie i rektyfikacja sk,

- przeprowadzenie wymaganych bad@omiardw,

- uporzdkowanie miejsca robat.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-98/S-10060 Obiekty mostowe.Ayska. wymagania i metody bada

2. PN-C-04238:1980 Guma. Oznaczanie twéectdmetod, Shore’a.

3. PN-C-04210:1993 Guma i elastomery termoplasgc@znaczanie modutu pr&ginaniu oraz
wytrzymataci pofaczenia z ptytkami z materiatéw sztywnych. Metoda
scinania czterech powierzchni.

DIN 53504

DIN 17100

10.2. Inne

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 30 maja 2000
r w sprawie warunkdéw technicznych, jakim powinnyodiada obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie.
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