D-01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punétv wysokaciowych
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikaeghnicznej & wymagania techniczne
dotyczce wykonania i odbioru zbrojenia dla przebwgomostu w km 0 + 950 drogi
powiatowej nr 4545E (37265) na rzecezyaa, gmina Klonowa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpmetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot okych ST
- Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegjmwyznaczenie osi mostu, podpér
i punktow wysokeéciowych.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia, zostato élmree przy zastosowaniu techniki
geodezyjne;.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbiér punktow, ktorych
wysoka¢ w stosunku do przyjej powierzchni odniesienia, zostata ckoma przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysckowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéojekpdw w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i mouta uradzenr i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stizy¢ do pomiardow kontrolnych przemieszéaze odksztalcé, a take w miae
mazliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4. Pozostate okilenia podstawowe-gszawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a tak z instrukcjach i wytycznych technicznych obaguijacych
w geodezji i kartografii.

1.5. 0Ogoblne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotyce rob6t podano w ST D-M-00.00.00 pkt 1.5.

2. Materiaty
2.1.  Warunki og6lne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w SW4{06.00.00 ,Wymagania ogolne”

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczeniattasy i punktow wysok&iowych
- stupki betonowe,
- pale i paliki drewniane,
- bolce metalowe,
badZ inne materiaty akceptowane przezyniera.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyge sprztu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne”, pkt.3.
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3.2.Spret stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokawvych
Do wyznaczania trasy i punktéw wysékiowych naley stosowa sprzt, ktory kedzie
odpowiedni dla prawidtiowego wykonania rob@taktadndcia wymagar w
Specyfikacjach Technicznych. Wszelkieadzzenia pomiarowe powinny posigdatesty i
aktualngwiadectwo legalizacyjne wymagane odpowiednimi pizami.

4. Transport
4.1. 0Ogoblne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2.  Wybdérsrodkow transportu

Srodkiem transportowym dla sptz i materiatow mee by samochdd dostawczy lub inny,
gwarantujcy przewaenie sprztu i materiatdbw w sposob unierlaviajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonywania robo6t

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30@O ,Wymagania ogolne”, pkt 5.
Prace pomiarowe przy zakfadaniu osnowy geodezyr&g odtworzenie (wyznaczenie) trasy
i punktéw wysokéciowych powinny by wykonane w zgodrigi z obowazujacymi
Instrukcjami Gtdwnego Uktdu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2.  Osnowa realizacyjna

Inzynier dostarczy Wykonawcy dane do wykonania w teresnowy realizacyjne;.
Dane te bda zawierd:
- wspotrzdne XY punktow istniejcej osnowy geodezyjnej, na ktorych oparto
wykonanie mapy do celéw projektowych,
- wykaz reperow, na ktérych oparto wykonanie mapyelow projektowych,
Na podstawie przekazanych danych, Wykonawca zaolzanwy jest do wykonania osnowy
realizacyjnej odpowiadagej nastpujacym kryteriom:
- punkty osnowy powinny ldyzlokalizowane w bezgoednim gsiedztwie pasa
drogowego poza Terenem Budowy, tak, aby nie byfgzaasme na zniszczenie w
trakcie jej realizacji,
- odlegta@¢ miedzy punktami nie powinny ldywicksze nk 300 m,
Wszystkie punkty osnowy realizacyjnej natezabezpieczy przed zniszczeniem w sposob
uzgodniony z laynierem.

5.3. Wyznaczenie trasy

Wyznaczeniu trasy podlegajirogi wymienione w pkt. 1.3 w granicach opracowaargodnie z
Dokumentagj Projektova.

Wykonawca na bazie osnowy realizacyjnej przeprowadznaczenie osi geometrycznych
i odpowiadagcym tym osiom punktow wysokoiowych zgodnie z danymi zawartymi
w Dokumentacji Projektowej.

Budowane jezdnie zostamyznaczone (odtworzone) poprzez:

- 0sie geometryczne olétene na przekrojach normalnych,

- przekroje poprzeczne.
Wspbtrzdne XY ¢ zamieszczone w formie wykazu w Dokumentacji Primjelej
a wspotrzdne wysokeéciowe ,Z” sa opisane na przekrojach podhych i poprzecznych.
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Wyznaczone punkty na osiach jezdni nie powinny fisgesungte wigcej niz 0 3 cm w stosunku
do projektowanych dla autostrady oraz 5 cm dladhryrog, a rgdne punktdw na osi natg
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych w projekcie.

Wytyczenie osi trasy powinno byaakceptowane przezzymiera.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych orazdnée granicy robot ziemnych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu, zgodnie z Dokumerit&ujojektova.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
o0 ksztatcie zgodnym z Dokumentaéjrojektova.

5.5. Wyznaczenie patenia obiektéw mostowych (wiadukty, mosty, przeplusty

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, a w szczegétno
podpor mostéw i wiaduktdw (zgodnie z rysunkamwaeymi w Dokumentacji
Projektowej).

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w pkt 5.3.

5.6. Znaki wysokéciowe na obiektach #ynierskich

Dla oceny prawidtowe] pracy obiektuzynierskiego naley przewidzi€ znaki wysokéciowe
(repery) na obiektach oraz wodowskazy przy mostach.

Znaki wysokdciowe powinny by umieszczone na gtowicach tuneli (nie mnigj Bisztuki), na
kazdej z podpoér obiektu mostowego (nie mniej Aisztuki) oraz po obu stronach gset (nad
podporami, wsrodku rozpetosci przeset diwzszych nk 21 m, w osiach skrajnychzadigarow
lub punktach znajdagych sg¢ nad dolnymi krawdziami ustrojow ptytowych). Znaki
wysokaciowe powinny by powigzane ze statym znakiem wysdkmwym, wykonanym z
trwatego materiatu i posadowionym na gruncie rogzmponiej poziomu przemarzania, poza
korpusem drogi w niewielkiej odlegio od obiektu. Staty znak wysosmowy (w przypadku
obiektow o dtugéci wickszej nz 100 m powinny to by 2 znaki, rozmieszczone w pahli
koncow obiektu) powinien hyydowiazany do niwelacji p@stwowe;j.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6|mdt 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zweanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy

i punktow wysokéciowych naley prowadz¢ wg ogolnych zasad okdlenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych powinna lpyzeprowadzone wg napujacych zasad:

a) « drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznachoziomie
oraz co najmniej co 200m na prostych,

b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej dlugoi budowanego
odcinka,

C) wyznaczenie niwelety nasypow i wykopéw sprawdizma i szablonem z poziomnic
co najmniej w 5 miejscach naidym kilometrze oraz w miejscach buadgch watpliwosci.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\Bymagania ogolne”, pkt 7.
8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00Wymagania ogoélne", pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z DokumentadProjektova, ST iwymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjamg wkt 6, daty wyniki
pozytywne.

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenastipuje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnyub protokétu z kontroli geodezyjnej,
ktére Wykonawca przedkiadazynierowi.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST ,Wymagania ogolne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km (kilometra) odtworzenia trasy i punktowsakaciowych obejmuije:

- zakup i dostarczenie materiatdw do stabilizasji@wy i osi trasy,

- zalazenie osnowy realizacyjnej,

- odtworzenie osi trasy gtownegcdznic i drog innych, zgodnie z danymi wg
Dokumentacji Projektowej oraz niniejszej ST (fpk3),

- utrzymywanie i ewentualnie uzupetnienie roboczgahktow sytuacyjno-
wysokdaciowych w trakcie robot,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych oraz pemia obiektow mostowych i
przepustéw zgodnie z DokumentaBjrojektova,

- umieszczenie znakow wysakaowych na obiektach #ynierskich i wodowskazow przy
mostach,

- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

- inwentaryzacja powykonawcza robét oraz wykonaméy powykonawczej na mapie
zasadniczej i viczenie do zasobow geodezyjnych.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
Nie wystpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z diianaja 1989 r. (Dz. U. nr 30 poz. 163
z p&niejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wyk@mnia prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugwestycji, Gtowny Urzd Geodezji

I Kartografii, Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopta, GUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysakowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjpleGiK, 1983.
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