D - M -00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacj wymagania ogolne dotyaze wykonania
i odbioru robd6t drogowych dla przebudowy most km O + 950 drogi powiatowej
nr 4545E (37265) na rzece Ama, gmina Kolonowa.

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ob@wjaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacii technicznej stosowarid) jdokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpét na drogach krajowych.
Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaofewodzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdlne dla
robét obgtych ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymnzez GDDP dla
poszczegdlnych asortymentéw robét drogowych i megth. W przypadku braku
ogolnych specyfikacji technicznych wydanych prz€20 dla danego asortymentu
robét, ustalenia dotygzowniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pongj okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowcy calG¢
techniczno-uaytkowa (droga) albo jego e€%¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyrod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugd¢ mostu - odlegta¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk odlegtad¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi
jezdni drogowe.

1.4.4. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchyhsgioju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi
Z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montewa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdoéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayuizena
do usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy— zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzp@g organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowagy urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanychzstty do notowania zdarae okolicznaci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeagych odbioréw robat,
przekazywania poleéd innej korespondencji technicznej peilzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw@ projektantem.



1.4.7. Estakada obiekt zbudowany nad przeszilgadérenow dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych
kontraktowych (wyznaczona przez Zamawe&go, o ktdrej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna adaorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonaywpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

1.4.13. Konstrukcja na@na (przesto lub przesta obiektu mostowego} czs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twai@za ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kogon
drogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celozahia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksazka obmiaréw - akceptowany przez igniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru
dokonywanych robot w formie wylicagszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow.
Wopisy w kshzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaaksegbe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwhzanych z
ocenry jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania rob6t, zgodne z dokumengtacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most- obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowe;j
i ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegaio
oddziatywaniu ruchu i czynnikbéw atmosferycznych.



b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvy scieralra a
podbudovd, zapewnigjca lepsze roziaenie napgzen w nawierzchni
I przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyroéwnawcza - warstwa staa do wyrdwnania nieréwidoi
podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni sttaca do przenoszenia obhzen od
ruchu na podtze. Podbudowa nie sktada si¢ z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnesépodbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mee ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniaga, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtaiziam wody,
mrozu i przenikaniem @gtek podiga. Maze zawiera warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdbwraadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchaatej powye;.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody
przedostajcej sk do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, kltadka dla py€lsz przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednioyutrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodni - zgodndé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przeaggtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazoony do
umieszczania w nim drogi i zadanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas
drogowy mae réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtae nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgaido
giebokasci przemarzania.

1.4.28. Podtae ulepszone nawierzchri gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu umtiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego
wykonania nawierzchni.



1.4.29. Polecenie liyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce
sposobu realizacji robét lub innych spraw gz@inych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczr@dza autorem
dokumentaciji projektowe].

1.4.31. Przedsiwzigecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego ge#enia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patadw geometrycznych trasy w
planie i przekroju podtinym) istnieacego padczenia.

1.4.32. Przepust- budowla o przekroju poprzecznym zamkym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna elementrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbagno, rzeka,
szlak wedréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztucznadzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rusgcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj charakterystyii wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.4.36. Przyczotek skrajna podpora obiektu mostowego.Adsklada sie z petnejsciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.37. Rekultywacja- roboty magce na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.38. Rozpgtos¢ teoretyczna- odlegt@¢ migdzy punktami podparcia (fyskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szeroké&c catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegt@é miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi poditnej,
obejmuje catkowit szerokdé¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40. Szerok&¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szesdlahodnikdw mierzona wietle poeczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsgj ruch kotowy
od ruchu pieszego.

1.4.41 Slepy kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #ci (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako toe czs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel- obiekt zagtbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.44. Wiadukt- obiekt zbudowany nad lispkolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane czs$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebng catasé¢
konstrukcyjra lub technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkciji
techniczno-uaytkowych. Zadanie mie polega na wykonywaniu rob6t zwkanych z
budows, modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t
Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonanych robo6t, bezpiearwo wszelkich
czynndaci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodha
dokumentagj projektows, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymagainyngodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz
reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze d@kiacji projektowej i dwa
komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzigdrma ochror przekazanych
mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostateqmeobot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywait na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegoétowych warunkach umowyglagniajpcym podziat na
dokumentagj projektows:
- Zamawiajcego; wykaz pozyciji, ktére stanawprzetargow dokumentagj
projektowa oraz projektow dokumentagj wykonawcza
(techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kior
Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacy projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdalkeumenty przekazane
Wykonawcy przez liayniera/Kierownika projektu stanowtzgs¢ umowy, a wymagania
okreslone w chaéby jednym z nichsgobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacii.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentoéw ohpwe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych”
(,Ogolnych warunkach umowy”). Wykonawca nie aeonvykorzystywa btedow lub
opuszczé w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weiminatychmiast
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayn wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci, wymiary podane na gnie
sa wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatalzgodne z dokumentagj
projektows i SST. Dane okigone w dokumentacji projektowej i w SSE&da uwazane za
wartasci docelowe, od ktorych dopuszczalneosichylenia w ramach okdlenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementivdowli musz wykazywa&
zgodnda¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mppgzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj

projektowg lub SST i wptynie to na niezadowaled jakas¢ elementu budowli, to takie

materialy zostanzasspione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoma

ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed, ruchem”)
Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyaani
istniejacych obiektow (jezdnigciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe,
bariery ochronne, usglzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akres
trwania realizacji kontraktuzado zakdéczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,ganiony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okréswania budowy. W zalanosci
od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienchna biezaco
aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazkrazowo ponownego zatwierdzenia
projektu. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dasty, zainstaluje i
bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgje takie jak:
zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqtiay ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dziea i w nocy tych
zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne zgldow bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge kxda akceptowane
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Fakt przggtienia do robot Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszgéeew miejscach
I ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przezyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéy zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cer kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym
Wykonawca jest zobowktany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstalujecdzie utrzymywa tymczasowe uegzenia
zabezpieczage, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inftedki niezlgdne do ochrony robot, wygody
spotecznéci i innych.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi
lub wyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dfazddw i maszyn
pracupcych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednemakuje w Sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony zzynierem/Kierownikiem projektu oraz
przez umieszczenie, w miejscach gdmch okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnydktorych trec bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu.



Tablice informacyjne &la utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cern kontraktowva.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t
Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezsio
przepisdw i norm dotyezych ochronyrodowiska na terenie i wokot
terenu budowy orazelzie unika uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
dobr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn palgh w nasgpstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopomgalojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekédw wodnyctapy
lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzed@gprzepisy ochrony przeciwparowej.
Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny spr& przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@smi
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynpojazdach.
Materialy tatwopalne drla sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsm osob trzecich.
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds
dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatéw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie
0 skzeniu wickszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda miaty aprobat techniczia wydary
przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatéw ndrodowisko.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, apkmczeniu roboét
ich szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafygechnologicznych wbudowania.zé wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgmgod: na wycie tych materiatow
od witaciwych organow administracji patwowe;.
Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawisj



1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrpinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdaloych
wiascicielami tych urzdzex potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetymem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezetwzasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia
instalacji i uradzex podziemnych na terenie budowy i powiadémmzyniera/Kierownika
projektu i wkadze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocpa@iadomi Irzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze orgdiie z nimi wspotpracowat dostarcaaj
wszelkie] pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napréykonawca bdzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkua instalacji na
powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez
Zamawiajcego.
Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydaeszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip
Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pongdzy Wykonawa a witacicielami nieruchomsxi i dotyczcych
korzystania z wiasr$gi i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigldpone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkacbwy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Wykonawca kdzie stosowasie do ustawowych ogranicaaaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatéw | wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatysht) i o kadym takim
przewozie kdzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik
projektu mae polecé, aby pojazdy nie speintge tych warunkéw zostaty usgie
z terenu budowy. Pojazdy powodcg nadmierne obgienie osiowe niedula
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w odlrie terenu
budowy i Wykonawca dalzie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiylmiera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzedgaprzepisow dotycaych
bezpieczastwa i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowriaz nie spetniagych
odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne
oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigstera publicznego.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe).



1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i udzenia
uzywane do robot od daty rozpeeza do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot
przez Irxyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdjuélementy byty

w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneato na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktore sw jakikolwiek
sposOb zwjzane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.
Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagagrawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub
innych chronionych praw w odniesieniu do guz materiatéw lub urgdzen uzytych lub
zwiazanych z wykonywaniem robét i w sposobgty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg
i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstvania, obcizenia i wydatki
wynikie z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakrye
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyimiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&enkretne normy i przepisy,
ktore spetnid map materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglab
obowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowegtania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepigymistwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewioj
rowny lub wy:szy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przemiera/Kierownika projektu.
Rd&znice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&do
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkna terenie budowyeta
uwazane za wiasnig Zamawiajcego. Wykonawca zobowaany jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami.zéd w
wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdwoty, o ktog nalezy
zwickszy¢ cere kontraktove.



1.6. Zaplecze Zamawiajcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)
Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczy amawiajcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi
w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawigjego”.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgkstaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot, Wykonawca mtaad Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegoétowe informaggazace proponowanegaodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materialy z danegérddta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczoneg@dia w sposéb agty spetniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatobw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatdw z&ddet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgkzany dostarczylnzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacjirodta.
Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne decyzje
o eksploatacji, organow administracjingéwvowej i samorgdowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymaga
ilosciowych i jak@gciowych materiatdw pochodeych zezrédet miejscowych.
Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbyoateriatdw, dziglawy i inne
jakie okaa si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robét.
Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materiatdw miejscowychdala formowane w hatdy i wykorzystane
przy zasypce i rekultywacji terenu po tkaeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgawykorzystane do robo6t lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagamowy lub wskazalInzyniera/Kierownika
projektu.
Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza
tymi, ktére zostaty wyszczegolnione w dokumentactowy, chybaze uzyska na to
pisemm zgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.
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2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i zfmne w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu.
Jeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do
innych robot, ni te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tycharmatéw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przez4yniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem,
usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow
J&li dokumentacja projektowa lub SST przewlmozliwos$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@p 3 tygodnie przedayciem
tego materiatu, albo w okresie dizym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie me by pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one
uzyte do robét, byty zabezpieczone przed zanieczgsiami, zachowaty swg)j
jakos¢ i wkasciwosci | byty dostpne do kontroli przez kryniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego skladowania materiatl@aatzlokalizowane w olzbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zymierem/Kierownikiem projektu lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekdVgwe i zaakceptowanych
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow
Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodonbstosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Prébki materiatdow magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §adavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowt podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.
W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcj
wytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewniapwspotprag i pomoc
Wykonawcy oraz producenta materiatdbw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do
tych czsci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy,
Wykonawca uzyska dla zgniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i bada tych miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowktany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spek uzywany do robot
powinien by zgodny z ofedt Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizgacji robot,
zaakceptowanym przezAyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usiialv
wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robot, zgodnie

z zasadami ok&tonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazalhidazyniera/
Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowe do pracy. Powinien lgyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie spitn do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bhdzie konserwowasprz:t jak rowniez naprawia lub wymienia

sprz:t niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadémyniera/ Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego pkaeg przed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ p&zniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy, zostarprzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robdét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych
materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfiarowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidazyniera/ Kierownika
projektu, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidsspetnid wymagania dotycice
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdagzh naciskdw nasd innych
parametrow technicznycKrodki transportu nie spetnigje tych warunkow magbyé
dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu
pierwotnego aytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaalicpnych oraz dojazdach do
terenu budowy.
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6.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragddnie z warunkami umowy
oraz za jaké& zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétichazgodnéé

z dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogypnywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow robét zgodnie z wymiaramzednymi okrélonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénpe przez layniera/Kierownika
projektu. Bédy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, usungte przez Wykonawgena wiasny koszt, z wytkiem, kiedy dany lid okaze
si¢ skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraipiprzez
Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczerghot lub wyznaczenia
wysokaci przez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonaway o
odpowiedzialnéci za ich doktadn&. Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze
akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementootdxda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowe SST, a take

w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji ignier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatéw i roboét, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, déwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzam kwestt.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawc
w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania
roboét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wyaarca.

KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/
Kierownika projektu program zapewnienia ja&o W programie zapewnienia jala
Wykonawca powinien okii ¢, zamierzony sposob wykonywania robot, Aneosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaraoy wykonanie robot zgodnie
z dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako powinien zawier&
a) cz$¢ 0gblm opisupca:
- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibat,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,
- spos6b zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,
- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jake terminowa¢ wykonania
poszczegdlnych elementdw robdt,
- system (sposoéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakm
wykonywanych robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli
(opis laboratorium wiasnego lub laboratoriungrkmu Wykonawca zamierza
Zlect prowadzenie badd,
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- sposob oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw stecygh, a take wycaganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologiczmpnaponowany sposob i
forme przekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania igglzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania
i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, ks itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow praedhuch wiasciwosci

W czasie transportu,

- sposob i procedgmpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie
prébek, legalizacja i sprawdzanie atdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywgmgzczegolnych elementow
robot,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazomng jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrolgazbpc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niez&dne do pobierania probek i bada
materiatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadac od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich
wykonywania jest zadowalggy.

Wykonawca kdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatdw oraz roboét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostadg tam okrdone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jdgbnieczny, aby zapewhivykonanie
robét zgodnie z umoav

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie
stosowane ueglzenia i spret badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgéjacych procedury bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje

o jakichkolwiek niedoecignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spegu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub cheamlawczych. Zeli
niedocagniccia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayagie do rob6t badanych materiatéw
i dopusci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hatateriatow
ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek
Prébki keda pobierane losowo.
Zaleca st stosowanie statystycznych metod pobierania pratjedsitych na zasadzize
wszystkie jednostkowe elementy produkcji radgyc z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr¥g¢ykonawe do bada
wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przgziera/Kierownika projektu.
Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadvie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktére dztpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosigomrzez Wykonawe usuntte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badgokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow@ mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegah® przez layniera/
Kierownika projektu.
Przed przysipieniem do pomiarow lub bafiaWwykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminierpiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi seng ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada
Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow
z wynikami bada jak najszybciej, nie gidniej jednak ni w terminie okrélonym
W programie zapewnienia jako.
Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego whdrinnych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania
prébek i badania materiatobw w miejscu ich wytwaiagrozyskiwania,
a Wykonawca i producent materiatdw powinien udzigiu niezlgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonagygoprzez midzy innymi swoje badaniagtizie ocenia
zgodnd¢ materiatéw i robot z wymaganiami SST na podstamyirikOw wiasnych
bada kontrolnych jak i wynikbw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatdw i prowadézibadania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj kosztzéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy § niewiarygodne, to teynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnonateriatdw i robo6t z dokumentac]
projektowa i SST. Mae roéwnie zleci, sam lub poprzez Wykonawgrzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaiezalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badaobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawe
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6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieam#wa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych
oraz wiaciwych przepisow i dokumentoéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
- Polslq Normg lub
- aprobaf techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie @ objete certyfikacy okreslona
w pkt 1 i ktore spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatdw, dla ktorych ww. dokumentywymagane przez SST, 4da
partia dostarczona do robaidzie posiadate dokumenty, okétajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetaigych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovagazujacym

Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu

budowy do kdca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie

dziennika budowy zgodnie z obawujacymi przepisami [2] spoczywa ha

Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowyda dokonywane na bigco i bxda

dotyczy przebiegu robot, stanu bezpiegg®va ludzi i mienia oraz

technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybtzie opatrzony datjego dokonania,

podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podareégimjenia i nazwiska oraz

stanowiska stibowego. Zapisy &la czytelne, dokonane trwatechniky, w

porzadku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungdrta oznaczone

kolejnym numerem zatznika i opatrzone dat podpisem

Wykonawcy i Irzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia
jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozy
przerw w robotach,

- uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zand@jch i ulegajcych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot
podlegagcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazki
z warunkami klimatycznymi,
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- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise
dokumentacji projektowej,

- dane dotycze czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robdét,

- dane dotycze sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycxe jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bada podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowlicdaniem,
kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsgiab
przedt@zone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prexya lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robdéeprowadza
sie w sposOb aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do kshzki obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodni
materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki
bada Wykonawcy lada gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczaesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy
cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustae
f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dtla przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugnje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziarrejyem.
Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie
z dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powigigniu Irzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robi&riminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaiki obmiarow. Jakikolwiek lad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikxiach podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich robot. 8dne dane zostan
poprawione wg instrukcji kyniera/Kierownika projektu na gnie. Obmiar gotowych
robét kxdzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie of@ym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrglania ilosci robo6t i materiatow
Dlugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.
Jeli SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekro;.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtab
zaakceptowane przezziyniera/Kierownika projektu.
Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne
swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robat.

7.4. Wagi i zasady wzenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposob aigty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robdt, a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbzda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie 4 obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
moa by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiarow, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegra
zakryciu. Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendwaania ogélnego
postpu robot.
Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dertzika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemyniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezodej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inzyniera/Kierownika
projektu.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontagjokumentagj projektows,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje gsivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qrdbi
robo6t dokonuje laynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.
Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@omem na
pismie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.
Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcnd
dnia potwierdzenia przezApniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznagpoprez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajaca roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiovykonania rob6t z dokumentacj
projektows i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna eealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robot poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekoavych lub robot
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakaé wykonywanych robét w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentagcj
projektowg i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésewno ruchu, komisja dokona patea, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymagazyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaggo robot jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawaapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohoany przygotowanastpujace
dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodakumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych,
zgodne z SST iew. PZJ,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow
zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiaréw zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie
z SSTiPZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzcych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwveetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot weicielom urazdzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg

wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetraap keda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawesjo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzuehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytldtrawihzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i m&gtch w okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestay robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaws ptatnaci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej ledzie uwzgédniat
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okétone dla
tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétdpobejmowd:

robocizre bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,

wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkdéw i transportu na teren budowy,

wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami,

koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢c podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymagé warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oio;me w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zylmierem/Kierownikiem projektu i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji rucha czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayimierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgofimgnikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow,
barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaajihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane
(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi zmianami).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa1 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NiB8, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjaiz
(Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pgdiejszymi zmianami).
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