7. Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru podano w OST D-M-00.00.00.

Jednostkami obmiarowymi dla robét rozbiérkowych sa:

- dla nawierzchni i chodnika m?,

- dla kraweznikow , obrzezy m,

- dla barier , m

Obmiar przeprowadzany w terenie nie powinien obejmowaé zadnych dodatkowo
wykonanych rozbiérek, nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej Iub nie
zaakceptowanych przez Inzyniera.

8. Odbidr robot
Odbidr robdét powinien byé przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST D-
M-00.00.00.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos¢ powinna nastgpi¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST D-M-00.00.00., na
podstawie jednostek obmiaru wg pkt. 7, zgodnie z obmiarem i po odbiorze jakosciowym
robot.

Cena wykonania robét obejmuije:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni :

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki,

b) dla rozbiérki kraweznikow , obrzezy ,

— odkopanie kraweznikdw i obrzezy wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo- piaskowej i ew. faw,

-- rozbidérka faw betonowych,

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki,

¢) dla rozbiorki chodnikow

— reczne wyjecie kostki , lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,

— zerwanie podsypki cementowo- piaskowej,

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki,

d) dla rozbiérki barier

-- demontaz barier

-- zatadunek i wywiezienie poza teren budowy

-- zasypanie doféw i zageszczenie

Dla wszystkich rozbiorek réwniez oznakowanie robét, dowdz i odwdz sprzetu,
uporzadkowanie placu budowy.

Inwestor ustali, ktére materiaty stanowig jego wtasnos¢ i wskaze miejsce ich sktadowania.
W cenie nalezy uwzgledni¢ koszt zagospodarowania odpadéw zgodnie z ustawg o
ochronie srodowiska.

10. Przepisy zwigzane
Nie dotyczy.



4. Transport
Transport i sprzet zatadunkowy powinien by¢é dostosowany do wymagan okreslonych w
OST D-M-00.00.00.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady ogoélne

Zasady ogolne wykonania robét powinny odpowiadac ustaleniom OST D-M-00.00.00.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robat.
Powinien on uwzgledniaé wszystkie warunki w ktérych beda wykonywane roboty
rozbidrkowe.

Wykonawca zapewni na koszt wtasny dojscia do posesji i dojazdy dla stuzb specjalnych w
sposob uzgodniony z Inzynierem.

Materiaty pochodzace z rozbioérki powinny byé bezzwtocznie usuniete z Terenu Budowy po
zakonczeniu robot rozbidrkowych. Inwestor ustali, ktére materiaty stanowig jego wkasnos¢ i
wskaze miejsce ich skladowania.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Rozbiorka konstrukcji nawierzchni

W ramach rozbiérek nalezy rozebra¢ konstrukcje nawierzchni i podbudowy ciagéw
pieszych, zjazdéw , poboczy i placdéw przylegtych do istniejgcej nawierzchni.

Prace rozbiorkowe polegajg na rozbiciu lub rozkruszeniu rozbieranych elementéw na
kawaltki lub wytamaniu przy uzyciu sprzetu wymienionego w punkcie 3. Rozbidrka
fragmentéw drogi przeznaczonych do przebudowy powinna by¢ prowadzona w rozmiarach,
okreslonych przez Dokumentacje Projektowg i Inzyniera. Jesli w trakcie dokonywania
rozbiérki pojawig sie fragmenty konstrukcji, ktore nie zostaly ujete w Dokumentacji
Projektowej, a mogg mie¢ wptyw na wykonanie robo6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
to o fakcie tym nalezy niezwtocznie powiadomic Inzyniera. Inzynier podejmie decyzje co do
koniecznosci i ilosci rozebrania danego fragmentu konstrukcji nawierzchni.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywa¢ w sposob, ktéry nie spowoduje uszkodzen
fragmentéw nawierzchni nie przewidzianych do rozbiorki.

5.2.2. Rozbiorka nawierzchni z kostki

Roboty prowadzone przy rozbiérce chodnika na wlaczeniu w stan istniejacy mogg by¢
wykonywane w sposoéb reczny.

Rozbidrki chodnikow nalezy prowadzi¢ w sposdb umozliwiajgcy ruch pieszych

Zasady prowadzenia robét powinny by¢ zgodne z pkt. 5.2.1. niniejszej ST.

5.2.3. Rozbidérka kraweznikow i obrzezy

Krawezniki wraz z tawg oraz obrzeza bedg rozbierane zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.

Roboty moga by¢ wykonywane w sposoéb reczny lub mechaniczny.

Pozostate zasady wykonywania robot powinny by¢ zgodne z pkt. 5.2.1. niniejszej
specyfikacji.

5.2.4. Rozbiorka barier
Bariery nalezy usung¢ przed wykonywaniem robét na ciggach pieszych.

6. Kontrola jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w OST D-M-00.00.00. Sprawdzenie jakosci robét
polega na stwierdzeniu, czy roboty rozbiérkowe zostaly wykonane we witasciwym zakresie.
Nalezy takze sprawdzi¢, czy podczas robot rozbidrkowych nie nastgpito uszkodzenie
innych elementéw konstrukcji nawierzchni lub chodnika, co mogtoby mie¢ wptyw na jakos¢
catosci robdt. Zageszczenie gruntu wypetniajgcego doly po usunietych elementach
powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST D-02.03.01.



D.01.02.04. Rozbidrka elementow drég

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania, dotyczgace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérkg konstrukcji nawierzchni, chodnikéw, zjazdow , kraweznikdéw i innych
elementéw przy budowie chodnika w ciagu drogi Btaszki — Gruszczyce na odcinku od km
2+206 do km 2+715 w m-$ci Zelistaw , zgodnie z Dokumentacja Projektowg .

1.2. Zakres stosowania S T
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét rozbidérkowych i
obejmujg rozbidrke:

— istniejgcej nawierzchni bitumicznej

—  kraweznikow z tawg , obrzezy

— nawierzchni istniejacego chodnika na odcinku wtaczenia

- przepustéw pod zjazdamiwraz ze sciankami czotowymi

- barier stalowych

Zakres obejmuje réwniez wywoz rur , scianek czotowych i barier na odlegtos¢ do 25 km.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Sprzet powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom okreslonym w OST
D-M-00.00.00.

Roboty moga by¢ wykonywane w sposoéb reczny i mechaniczny.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych zostang zdyskwalifikowane przez Inzyniera i nie bedg dopuszczone do robat.

Do wykonania robét nalezy stosowaé:

— pity,

— mioty pneumatyczne,

- sprezarki,

- frezarki,

— tadowarki,

— samochody ciezarowe skrzyniowe lub samowytadowcze,

— ciggniki z przyczepami,

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

W rejonie urzadzen podziemnych roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ recznie.



