staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa, barier jest m. Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej
dtugosci urzadzenia zabezpieczajgcego ruch pieszych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m barier ochronnych obejmuije:

— prace pomiarowe przy wytyczeniu linii barier oraz rozstawu stupkow,

— wykopanie dotkéw pod stupki,

— dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji poreczy

— zainstalowanie stupkéw w fundamencie betonowym

— zamocowanie elementow barier sztywnych

— zabezpieczenie antykorozyjne

— doprowadzenie terenu wzdtuz wykonanych barier do stanu pierwotnego (np.
ponowne ufozenie rozebranego chodnika) przewidzianego w dokumentacii
projektowej albo wedtug zalecenh Inzyniera,

- - inwentaryzacja geodezyjna

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

1. PN-B-03264 Konstrukcje zelbetowe. Obliczenia statyczne i
projektowanie

2. PN-H-04651 Ochrona przed korozjg. Klasyfikacja i okreslenie
agresywnosci korozyjnej srodowisk

3. PN-B-06250 Beton zwykty
4. PN-B-06251 Roboty betonowe i Zzelbetowe. Wymagania
techniczne

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

6. PN-B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i
emaliami na spoinach bezwodnych

7. PN-EN-197-1  Cement.

8. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco
0gOllnego zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na

zimno ogolnego przeznaczenia

11. PN-H-82200 Cynk

PN-H-97051 Ochrona przed korozjg. Przygotowanie powierzchni

12. stali, staliwa i zeliwa do malowania. Ogdélne wytyczne

13. PN-H-97052 Ochrona przed korozjg. Ocena przygotowania
powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania

14. PN-H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji
stalowych. Ogdlne wytyczne

19. PN-ISO-8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem
farb i podobnych produktéw.

20. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciggnione na zimno. Wymiary

21. BN-89/1076-02 Ochrona przed korozjg. Powioki metalizacyjne
cynkowe i aluminiowe na konstrukcjach stalowych,



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien uzyskaé od producentow
certyfikaty jakosci oraz wykonaé¢ badania materiatdw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw, zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w pkt 2.3.

Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t na wniosek Wykonawcy, Inzynier
moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robét.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot
6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania rob6t

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiardw.
Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 20.

producenta

Tablica 20. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentow

Lp. Rodzaj Liczba badan Opis badan Oc.e”,a
badania Wyn|qu
badan
1 | Sprawdzenie |[od 5 do 10 Powierzchnie zbadac
powierzchni |badan z nieuzbrojonym okiem. Do
wybra- nych |ew. sprawdzenia Wyniki
losowo gtebokosci wad uzyc¢ badan
elementéw w | dostepnych narzedzi (np. |powinny by¢
kazdej liniatdw z czujnikiem, zgodne z
dostar- suwmiarek, mikrometrow | wymagania
czonej partii | itp. mi
Wyrobow Punktu 2.3.
2 |Sprawdzenie |liczg-cej do|Przeprowadzi¢
wymiarow 1000 uniwersalnymi
elementow przyrzadami pomiarowymi
lub sprawdzianami

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych nalezy zbadaé¢:

a) zgodnos¢ wykonania urzadzen z dokumentacjg projektowa (lokalizacja, wymiary),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktami od 2.3 do 2.11,
¢) prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3,

d) poprawnos¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5.4,

e) poprawnos¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.5 5.6,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.



2.2. Rodzaje materiatéw

Porecz na przepuscie nalezy wykona¢ zgodnie z Rys. Nr 5 . Na budowe dostarczy¢ i
zamontowacé gotowy element.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Wykonawca przystepujacy do wykonania urzgdzeh zabezpieczajgcych ruch pieszych

powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- szpadli, dragdw stalowych, wyciggarek do napinania linek i siatek, mtotkéw, kluczy do
montazu elementéw panelowych itp.

- $rodkéw transportu materiatéw,

— zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,

- ewentualnych wiertnic do wykonania dotéw pod stupki w gruncie zwieztym (lecz nie w
terenach uzbrojonych w centrach miast),

- ewentualnych mitotéw (bab), wibromtotdéw do wbijania lub wwibrowania stupkéw w
grunt,

— przewoznych zbiornikéw do wody,

— betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro”,

— koparek kotowych (np. 0,15 m®) lub koparek gasiennicowych (np. 0,25 m®),

— sprzetu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

W zaleznoséci od wielkosci robot Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres

robot wykonywanych bezposrednio na placu budowy oraz robét przygotowawczych na

zapleczu.

Przed wykonywaniem robot nalezy wytyczy¢é lokalizacje barier, na podstawie

dokumentaciji projektowej, ST lub zaleceh Inzyniera.

Do podstawowych czynnosci objetych niniejszg ST przy wykonywaniu ww. robét naleza;
— wykonanie dotéw pod stupki,

— wykonanie fundamentow betonowych pod stupki,

— ustawienie stupkow,

— przymocowanie barier,



D.07.06.02 Bariery zabezpieczajace ruch pieszych

1. WSTEP

1.1.Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z urzadzeniami zabezpieczajagcymi ruch pieszych przy
budowie chodnika w ciggu drogi Btaszki — Gruszczyce na odcinku od km 2+206 do km
2+715 w m-$ci Zelistaw , zgodnie z Dokumentacja Projektowg .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p.1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z urzgdzeniami zabezpieczajgcymi ruch pieszych,
— bariery ochronne sztywne z pochwytem i przeciagiem z rur stalowych przy rozstawie
stupkéw co 2m
Lokalizacje podano na rys. Nr 1

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Bariery tancuchowe - przegrody fizyczne oddzielajgce ruch pieszy od ruchu
kotowego wykonane z rur i tancuchéw stalowych.

1.4.2. tancuch techniczny ogniwowy - wyrdb z pretéw lub walcowki stalowej o ogniwach
krotkich, srednich i dtugich zgrzewanych elektrycznie.

1.4.3 Ogrodzenia ochronne sztywne — przegrody fizyczne separujgce ruch pieszy od
ruchu kotowego wykonane z ksztattownikdw stalowych, siatek na linkach naciggowych,
ram z ksztaltownikow wypetnionych siatkg, szczelinami lub panelami z tworzyw
sztucznych lub szkta zbrojonego.

1.4.4 Ksztattowniki — wyroby o statym przekroju poprzecznym w ksztatcie ztozonej figury
geometrycznej , dostarczone w odcinkach prostych , stosowane w konstrukcjach
stalowych lub potaczeniu z innymi materiatami budowlanymi.

1.4.5 Siatka wykonana z drutu o réznym sposobie jego splotu, pleciona z ptaskich i
okragtych spirali, zgrzewana , skrecana oraz kombinowana. W dokumentacji przyjeto
siatke pleciong 5x5 cm d=2,5 mm.

1.4.6.Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.5. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.



